PLANEACION DEL CURSO

I. INFORMACION GENERAL

e UU.EE.AA.: Algebra Lineal Aplicada I
e HORARIO DE CLASES: Martes, Jueves y Vienes de 15:00 a 17:00.
e HORARIO DE ASESORIAS: Todos los dfas de clase al término de la misma (por

favor, solicite la asesoria)
e SALON: Zoom
e PROFESOR: Bernardo Llano Pérez
e OFICINA: AT-316
e AYUDANTE: Viridiana Pérez Marquez

I1. INFORMACION SOBRE EL PROGRAMA
1. Geometria del plano y el espacio (4 semanas).

(a) Vectores y puntos en el plano y el espacio. Distancia entre puntos.

(b) Suma de vectores y producto por un escalar. Vectores paralelos. Interpretacion
geométrica de estas operaciones.

(¢) Producto punto: propiedades, norma, é&ngulo entre vectores, proyeccién ortogonal
y ortogonalidad. Desigualdad de Schwartz.

(d) Ecuaciones cartesiana, vectorial y paramétrica de una recta en el plano y en el
espacio. Vector generador de una recta.

(e) Producto cruz: propiedades, drea de un paralelogramo y triple producto.

(f) Ecuaciones cartesiana, vectorial y paramétrica de un plano. Vectores generadores
de una recta y un plano distintos a los canénicos.

(g) Vectores coplanares. Introduccién a la independencia lineal y bases del plano y
del espacio.

(h) Distancia de un punto a un plano.
2. Sistemas de ecuaciones lineales (SEL) (3 semanas).

(a) Interseccién de rectas y planos como un SEL. Ejemplos de SEL’s en diversas
disciplinas. Definicién de un SEL.

(b) Representacion de un SEL en forma matricial y definicién de la matriz asociada y
la matriz aumentada de un SEL. Operaciones elementales. Eliminacién gaussiana
para la solucién de un SEL.



(c) SEL’s homogéneos y no homogéneos. Existencia y unicidad de las soluciones.
Relacién entre las soluciones de un SEL no homogéneo y el SEL homogéneo aso-
ciado.

(d) SEL’s homogéneos: propiedades lineales de las soluciones. Soluciones linealmente
independientes y soluciones generadoras. Base de las soluciones.

(e) Interpretacién geométrica de las soluciones de un SEL.

3. Matrices y determinantes (2 semanas).

(a) Relaciones lineales entre variables y multiplicaciéon de matrices.

(b) Matrices elelemntales y transformaciones elelemntales de renglones.
)
)

(c

d) Definicién de determinante y sSus pr()[)iedades. Determinante de un [)I'()(]llCt() de
matrices.

Suma de matrices y multiplicacién por un escalar. Matriz transpuesta.

(e) Volumen de un paralelepipedo: aplicacién de los determinantes.
(f) Inversa de una matriz y sus propiedades.
(g) Método de Gauss-Jordan.

4. Aplicaciones: modelos de flujo, circuitos eléctricos, reacciones quimicas, etc.
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IV. EVALUACION:

e Se hardn tres exdmenes parciales programados de la siguiente manera: final de las
semanas 4, 8 y 11. Durante la semana 12 habrd un examen global.



e Se dejardan multiples tareas para el estudio de los contenidos del curso.

e Todo el mecanismo de los exdmenes se explicard con detalles al correo registrado por
todos los estudiantes en SIIPI y el primer dia de clases.

e Fscala:
[0,6): NA [6,7.8): S [7.8,8.9): B [9,10]: MB



